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@ Vorrichtung an einer Strecke zur Messung eines Faserverbandes aus Faserbandern 

(57) Bei einer Vorrichtung an einer Strecke zur Messung der 
Starke eines Faserverbandes aus Faserbandern mit einer 
Fuhrung der Faserbander am Streckwerkseinlauf, bei der 
die nebeneinander einlaufenden Faserbander in einer 
Ebene in und durch ein MeSorgan gefuhrt werden, ist ein 
belastetes, ortsbewegliches Tastetement vorhanden, das 
mit einer Gegenflache eine Engstelle fur den durchlaufen- 
den, aus Faserbandern bestehenden Faserverband unter 
Verdichtung bildet und dessen Lageanderung bei unter- 
schiedlicher Starke des Faserverbandes auf eine Wandler- 
einrichtung zur Erzeugung eines Steuerimpulses einwirkt. 
Um eine wesentlich verbesserte Erfassung der Dicken- 
schwankungen der Faserbander und eine genauere Fiih- 
rung der Faserbander zu ermoglichen, weist das Tastele- 
menteine Mehrzahl von Fuhlelementen auf, bei der jedes 
Fuhlelement beweglich fur einie Verlagerung bei Dicken- 
abweichungen jeweils eines Faserbandes montiert und 
vorgespannt ist, wobei die Verlagerung der einzelnen 
' Fuhlelemente summiert. 
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Beschreibung 


Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung an einer Strecke 
zur Messung der Starke eines Faserverbandes aus Faserban- 
dem mit einer Fuhrung der Faserbander am Streckwerksein- 
lauf, bei der die nebeneinand^ einlaufenden Faserbander in 
einer Ebene in und durch ein MeBoigan gefuhrt werden und 
bei der ein belastetes, ortsbewegliches Tastelement vorhan- 
den ist, das mit einer Gegenflache eine Engstelle fiir den 
durchlaufenden, aus Faserbandem bestehenden Faserver- 
band unter Verdichtung bildet und dessen Lageanderung bei 
unterschiedlicher Starke des Faserverbandes auf eine Wand- 
lereinrichtung zur Erzeugung eines Steuerimpulses ein- 
wirkt. 

In der Praxis ist eine Vorrichtung zur Messung der Starke 
eines Faserverbandes mit einer Bandfuhrung zum Fuhren 
der Faserbander am Streckwerkseinlauf bekannt, deren 
Wande mindestens teilweise konisch, die einlaufenden Fa- 
serbander in einer Ebene zusammenfiihrend ausgebildet 
sind und der ein Walzenpaar nachgeordnet ist, nach dem die 
Faserbander wieder auseinanderlaufen, bei der ein belaste- 
tes, ortsbewegliches Tastelement vorhanden ist, das mit ei- 
ner ortsfesten Gegenflache eine Engstelle fiir den durchlau- 
fenden, aus Faserbandem bestehenden Faserverband bildet 
und dessen Lageanderung bei unterschiedlicher Starke des 
Faserverbandes auf eine Wandlereinrichtung zur Erzeugung 
eines Steuerimpulses einwirkt. Das Tastelement ist der 
Bandfuhrung zugeordnet, die Faserbander in der Bandfuh- 
rung werden in einer Ebene nebeneinander verdichtet und 
abgetastet, und das Walzenpaar zieht die abgetasteten Faser- 
bander ab. 

Es wurde schon vorgeschlagen, die nebeneinanderliegen- 
den Faserbander iiber die Breite, im voigeschlagenen Fall 
von oben zu verdichten. Dabei ist das Tastelement so ausge- 
fiihrt, daB es auBer der Abtastbewegung, also der Verdich- 
tungsbewegung in Richtung der Faserbander auch noch eine 
Schwenkbewegung um eine in Arbeitsrichtung verlaufende 
Achse ausfiihren kann und so berucksichtigt, daB ggf. unter- 
schiedlich starke Faserbander nebeneinander angeordnet 
sind. Dazu ist das bewegliche Tastelement den nebeneinan- 
der gefuhrten Faserbandem zugeordnet und weist eine 
Gleiiflache auf, die die Faserbander nebeneinander verdich- 
tend gegen eine ortsfeste Gegenflache driickt. Hierbei be- 
stimmt das jeweils dickste Faserband den Abstand zwischen 
dem Tastelement und der Gegenflache. Bereits eine kleine 
Dickstelle in einem Faserband bewirkt einen hoheren Ab- 
stand. Die Faserbander rechts und links von dieser Dick- 
stelle werden ohne Erf as sung ihrer Dicke ungemessen aus 
der entstehenden Spalte herausgezogen. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine 
Vorrichtung der eingangs beschriebenen Art zu schaffen, die 
die genannten Nachteile vermeidet, die insbesondere eine 
wesentHch verbesserte Erfassung der Dickenschwankungen 
der Faserbander ermoglicht und eine genauere Fuhrung der 
Faserbander erlaubt. 

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt durch die kennzeich- 
nenden Merkmale des Anspruchs 1 . 

Durch die erfindungsgemaBen MaBnahmen, mit denen 
am Einlauf der Strecke alle Faserbander einzehi in ihrer 
Dicke (bzw. Masse) gemessen werden, gelingt es, ein diflfe- 
renziertes Siimmenergebnis zu erzielen, bei dem die indivi- 
duelle Dicke eines jeden einzelnen Faserbandes beriicksich- 
dgt wird. Auf dies e Wei se wird die Ausregelung von Dik- 
kenschwankungen aUer Faserbander wesentlich verbessert, 
wodurch ein gleichmaBigeres Streckenband erzeugt und in 
der Folge ein verbessertes Gam produziert wird. 

ZweckmaBig sind alle Fuhlelemente mit einem drehbar 
gelagerten, durch ein Kraftelement voigespannten Halteele- 


ment verbunden, an dem das Summierergebnis der Verlage- 
rungen der einzelnen Fuhlelemente vorUegt, Vorzugsweise 
ist das Fuhlelement durch eine Feder o. dgL vorgespannt. 
Mit Vorteil sind die Fuhlelemente durch eine Blattfeder ge- 

5 bildet. Bevorzugt sind die Blattfedera einseitig befestigt. 
ZweckmaBig ist die Gegenflache die Mantelflache einer ro- 
tierenden Walze. Vorzugsweise ist das MeBoigan vor der 
Bandfuhrung angeordnet. Mit Vorteil ist das MeBorgan in 
die Bandfuhrung integriert. Bevorzugt sind die Fiihlele- 

10 mente mit einem dreh- oder schiebbar gelagerten, durch ein 
Kraftelement mit einem dreh- oder schiebbar gelagerten, 
durch ein Kraftelement vorgespannten gemeinsamen Hal- 
teelement verbunden, an dem das Summierergebnis der Ver- 
lagerungen der einzelnen Fuhlelemente vorliegt, bei dem 

15 die Fuhlelemente an ihrem einen Ende einen Befestigungs- 
bereich, der mit dem Halteelement fest verbunden ist, um- 
fassen, wobei die Fuhlelemente ein Lenkelement fur die 
Dreh- oder Verschiebebewegung des vorgespannten Haltee- 
lements bilden und der Abtastbereich durch das andere Ende 

20 der Fuhlelemente gebildet ist, ZweckmaBig ist das Fiihlele- 
ment eine Blattfeder. Vorzugsweise liegen die Fuhlelemente 
gegen die Stimflache des Speisetisches an. Mit Vorteil ist 
zwischen dem fireien Ende der Fuhlelemente und dem freien 
Ende des Spe-isetisches ein Abstand vorhanden. Bevorzugt 

25 ist der Einzugsspalt zwischen Speisetisch und Speisewalze 
im Betrieb im wesentlichen gleich. ZweckmaBig sind der 
Speisetisch oder die Speisewalze federbelastet gelagert, wo- 
bei die Fedem barter sind als die Fuhlelemente bildenden 
Federn. Vorzugsweise ist der Speisetisch in Richtung der 

30 Auslenkung der Fuhlelemente ortsfest gelagert. Mit Vorteil 
ist das eine Ende der Fuhlelemente von dem Halteelement 
abhebbar. Bevorzugt ist ein Anschlag fur die Auslenkung 
der Fuhlelemente voriianden. ZweckmaBig sind die Blattfe- 
dera parallel zueinander angeordnet. Vorzugsweise sind die . 

35 Blattfedera in Richtung der Verlagerung der Mulde weich. 
Mit Vorteil sind die Blattfedera in Richtung von der Mulde 
zum Halteelement steif. Bevorzugt ist das Halteelement als. 
Langsbalken ausgebildet. ZweckmaBig ist das Halteelement 
achsparallel zur Walze angeordnet. . Vorzugsweise ist das 

40 Halteelement torsionssteif. Mit Vorteil ist an dem Halteele- 
ment stimseitig in axialer Richtimg mindestens ein Torsi- 
onsstab vorhanden. Bevorzugt ist das Halteelement an min- 
destens einer Stimiseite in einem Drehlager gelagert. Zweck- 
maBig ist dem Halteelement ein MeBelement fiir die Dreh- 

45 bewegung zugeordnet. Vorzugsweise ist das MeBelement 
ein induktiver Wegaufnehmer. Mit Vorteil umfaBt das MeB- 
element ein induktiver Wegaufnehmer. Mit Vorteil umfaBt 
das MeBelement DehnungsmeBstreifen. Bevorzugt werden 
bei einer Vorrichtung, bei der durch die einzelnen Fiihlele- 

50 mente iiber die Breite an mehreren Steilen etwa entstehende 
Dickenabweichungen mechanisch erfaBt werden, die Dik- 
kenabweichungen durch das gemeinsame Halteelement 
durch Mittelweribildung zusanmiengefaBt. ZweckmaBig 
wird entsprechend der Abweichurtg des Ist-Wertes (Mittel- 

55 wert) von einem SoUwerl die zugefiihrte Fasermenge fiir die 
Strecke verandert. Vorzugsweise sind die Fuhlelemente 
oberhalb der Walze angeordnet. ZweckmaBig ragen die 
Blattfedern in den Spalt zwischen der Walze und der Walze 
hinein. Vorzugsweise ist den Fiihlelementen mindestens ein 

60 ortsfestes Anschlagelement zugeordnet. Mit Vorteil ist die 
Walze ortsfest gelagert. Bevorzugt besteht das Halteelement 
aus einem StrangpreBprofil. ZweckmaBig ist das Strang- 
preBprofil innen hohl. Vorzugsweise besteht das StrangpreB- 
profil aus Aluminium oder einer Aluminiumlegierung. Mit 

65 Vorteil ist an dem Halteelement (39) stimseitig in axialer 
Richtung je eine Achse, z. B. ein Stab, Bolzen, Zapfen 
o. dgl. vorhanden. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand von zeichnerisch 
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dargestellten Ausfuhrungsbeispielen naher erlautert. 
Es zeigt: 

Fig. 1 schematisch in Seitenansicht eine Regulierstrecke 
mil der erfindungsgemaBen Vorrichtung, 

Fig. 2a, 2b Vorder- und Seitenansicht einer Ausfuhrungs- 5 
form mit mehreren Fuhlelementen und ortsfester Gegenfla- 
che, 

Fig^ 3a, 3b perspektivische Ansicht (Fig. 3a) und Seiten- 
ansicht (Fig, 3b) einer Ausfuhningsform mit mehreren 
Fuhlelementen und rotierender Gegenflache, lO 
Fig. 4 eine Ausbildung ahnlich Fig. 3 mit Fuhrungswalze, 
Fig, 5 eine Ausbildung ahnlich Fig. 3 mit zwei Transport- 
walzen und 

Fig. 6a, 6b Draufsicht (Fig. 6a) und Schnittdarstellung 
(Fig. 6b) einer Ausbildung mit in die Bandfuhrung integrier- 15 
tem MeBorgan. 

Nach Fig. 1 weist eine Strecke 1, z. B. Trutzschler- 
Strecke HSR, ein Streckwerk 2 auf, dem ein Streckwerics- 
einlauf 3 vorgelagert und ein Streckwerksauslauf 4 nachge- 
lagert sind. Die Faserbander 5 treten, aus Kannen kommend, 20 
in die Bandfuhrung 6 ein und werden, gezogen durch die 
Abzugswalzen 7, 8, an dem MeBglied 9 vorbeitransportiert. 
Das Streckwerk 2 ist als 4-uber- 3 -Streckwerk konzipiert, 
d. h. es besteht aus drei Unterwalzen I, U, HE (I Ausgangs- 
Unterwalze, IT Mittel-Unterwalze, EI Eingangs-Unter- 25 
walze) und vier Oberwalzen 11, 12, 13, 14. Im Streckwerk 2 
erfolgt der Verzug des Faserverbandes 5 aus mehreren Fa- 
serbandem. Der Verzug setzt sich zusammen aus Vorverzug 
und Hauptverzug. Die Walzenpaare 14/III und 13/11 bilden 
das Vorverzugsfeld, und die Walzenpaare 13/EI und 11, 12/1 30 
bilden das Hauptverzugsfeid. Die verstreckten Faserbander 
5 erreichen im Streckwerkseinlauf 4 eine Vliesfiihrung 10 
und werden mitiels der Abzugswalzen 15, 16 durch einen 
Bandtrichter 17 gezogen, in dem sie zu einem Faserband 18 
zusammengefaBt werden, das anschliefiend in Kannen abge- 35 
legtwird. 

Die Abzugswalzen 7, 8, die Eingangs-Unterwalze IH und 
die Mittel-Unterwalze IT, die mechanisch z. B. uber Zahn- 
riemen gekoppelt sind, werden von dem Regeknotor 19 an- 
getrieben, wobei ein SoUwert vorgebbar ist. (Die zugehori- 40 
gen Oberwalzen 14 bzw. 13 laufen mit.) Die Ausgangs-Un- 
terwalze I und die Abzugswalzen 15, 16 werden von dem 
Hauptmotor 20 angetrieben. Der Regelmotor 19 und der 
Haiiptmotor 20 verfugen je uber einen eigenen Regler 21 
bzw. 22. Die Regelung (Drehzahlregelung) erfolgt jeweils 45 
iiber einen geschlossenen Regelkreis, wobei dem Regler 19 
ein Tachogenerator 23 und dem Hauptmotor 20 ein Tacho- 
generator 24 zugeordnet ist. Am Streckwerkseinlauf 3 wird 
eine der Masse proportionale GroBe, z. B. der Querschnitt 
der eingespeisten Faserbander 5, von dem EinlaufmeBorgan 50 
9 gemessen. Am Streckwerkseinlauf 4 wird der Querschnitt 
des ausgetretenen Faserbarides 18 von einem dem Bandt- 
richter 17 zugeordneten AuslaufmeBorgan 25 gewonnen. 

Eine zentrale Rechnereinheit 26 (Steuer- und Regelein- 
richtung), z. B. Mikrocomputer mit Mikroprozessor, iiber- 55 
mittelt eine Einstellung der SollgroBe fur den Regelmotor 
19 an den Regler 21. Die MeBgroBen des MeBorgans 9 wer- 
den wahrend des Streckvorganges an die zentrale Rechner- 
einheit 26 iibermittelt. Aus den MeBgroBen des Mefioigans 
9 und aus dem Sollwert fur den Querschnitt des austretenden 60 
Faserbandes 18 wird in der zentralen Rechnereinheit 26 der 
Sollwert fiir den Regelmotor 19 bestimmt. Die MeBgroBen 
des AuslaufineBorgans 25 dienen der Uberwachung des aus- 
tretenden Faserbandes 18 (Ausgabebandiiberwachung). Mit 
Hilfe dieses Regelsystems konnen Schwankungen im Quer- 65 
schnitt der eingespeisten Faserbander 5 durch entsprechende 
Regelungen des Vor\'erzugsvorganges kompensiert bzw. 
eine VergleichmaBigung des Faserbandes 18 erreicht wer- 


den. 

Nach Fig. 2 ist eine Mehrzahl von Tasteiementen 30a bis 
30n nebeneinander uber die Breite angeordnet, die senkrecht 
in Richtung der Pfeile B, C beweglich sind. Dem einen Ende 
eines jeden Tastelementes 30a bis 30n ist eine Feder 31a bis 
31n zugeordnet, die mit ihrem anderen Ende an einem 
durchgehenden ortsfesten Abstiitzelement 32 angebracht 
sind. Jedem Tastelement ist ein Sensor 33a bis 33n, z. B. ein 
induktiver Wegaufiiehmer, zugeordnet, die die Wegausdeh- 
niingen der Tastelemente 30a bis 30n in elektrische Signale 
umwandeln, die einer gemeinsamen elektrischen Summier- 
einrichtung 34 zugefiihrt werden. Das Summensignal 35 
wird zur Reguherung (vgl. Fig. 1 und 3b) herangezogen. 
Dem anderen Ende der Tastelemente 30a bis 30n liegt ein 
durchgehendes ortsfestes Gleitelement 36, z. B. eine Gleit- 
leiste, gegenuber, wobei die Faserbander 5a bis 5h zwischen 
den Tasteiementen 30a bis 30n und der Gegenfiache 36 hin- 
durchbewegt werden. Dem MeBoigan 9 sind in Arbeitsrich- 
tung A zwei angetriebene rotierende Transportwalzen 37, 38 
nachgeordnet. Auf diese Weise werden am Einlauf der Re- 
gelstrecke alle Bander 5a bis 5n einzeln in ihrer Dicke (oder 
Masse) gemessen. Daraus wird ein Summensignal 35 fiir die 
einlauf ende Bandmasse gebildet, 

Nach Fig. 3a, 3b sind die Tastelemente 30a bis 30n durch 
mehrere nebeneinander angeordnete Blattfedem (MeBplat- 
ten) gebildet, die mit ihrem einen Ende in einem gemeinsa- 
men Summierhaiteelement 39 (Summierelement), z, B. 
Suimnierbalken, MeBhebel o. dgl., befestigt sind. Das an- 
dere (offene) Ende der Blattfedem 30a bis 30n steht mit den 
Faserbandem 5a bis 5n unter Andruck in Eingriff. Das me- 
chanische Sununierelement 39 ist an seinen beiden Enden in 
Drehlagem 40, 41 drehbar gelagert und durch eine Feder 42 
belastet. Weiterhin ist dem Summierelement 39 ein Sensor 
43 zugeordnet, der nach Fig. 3b ein elektrisches:Summensi- 
gnal einer Regeleinrichtung 44 zufiihrt, der ein Antriebsmo^ 
tor 45 fur eine Walze 46 nachgeordnet sind. Die iiber die 
Breite durchgehende Walze 46 dreht sich in Richtung F und 
bildet eine bewegliche Gegenfiache fiir die Blattfedem 30a 
bis 30n. Zwischen dem Summierhaiteelement 39 und der 
Walze 46 ist ein durchgehender Speisetisch 47 vorhanden, 
der um ein Lager 48 drehbar und durch eine Feder 49 bela- 
stet ist. Die Faserbander 5 werden durch den Spalt zwischen 
den Walzen 46 und dem Speisetisch 47 eingezogen. Am 
Ausgahg des Spaltes werden die Faserbander 5a bis 5n 
durch die Blattfedem 30a bis 30n in ihrer Dicke abgetastet, 
die in Richtung der Pfeile E und D auslenkbar sind, Diese 
AusfUhrungsform benotigt nur einen Sensor 43. 

GemaB Fig. 4 ist der Walze 46 eine Fiihmngs walze 50 zu- 
geordnet, die sich in Richtung G dreht. Sie dient der Fiih- 
rung und dem Transport der Faserbander 5a bis 5n. 

Entsprechend Fig. 5 ist der Walze 46 eine Transportwalze 
37 zugeordnet. Die Walzen 46, 37 drehen sich in Richtung 
der Pfeile H und 1. Die Faserbander 5 werden durch den 
Walzenspalt zwischen den Walzen 46, 37 transportiert. Die 
Blattfedem 30 reichen in den Walzenspalt hinein und driik- 
ken von oben auf die Faserbander 5, wobei die rotierende 
Oberflache der Walzen 46 als Gegenfiache dient. 

Die Fig. 6a, 6b zeigen eine Ausfuhningsform, bei der das 
MeBorgan 9 in die Bandfuhrung 6 integriert ist Die am 
Summierelement 39 einseitig befestigte Blattfeder 3()a bis 
30n driicken mit ihrem anderen offenen Ende jeweils auf ein 
Faserband 5a bis 5n. Nach dieser Ausbildung ist es moglich, 
daB eine wechselnde Zahl von Faserbandem 5a bis 5n, z. B. 
statt der dargestellten acht nur sechs Faserbander abgetastet 
werden. Durch die Seitenwande 6a, 6b werden die Faser- 
bander seitlich zusanunengefuhrt, d. h. der Faserverband 
wird seitlich unabhangig von der Anzahl Faserbander 5a bis 
5n verdichtet, Es kann jeden Faserband 5a bis 5n jeweils ein 
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Tastelement 30a bis 30n zugeordnet sein, so da6 eine Einzel- 
messung verwirklicht ist. Es kann aber auch ein Faserband 5 
mehr als ein einzelnes Tastelement 30 (von mehreren Tast- 
elementen 30a bis 30n) zugeordnet sein. Auch ist eine Aus- 
bildung moglich, bei der ein Tastelement 30 (von mehreren 5 
Tastelementen 30a bis 30n) mehr als ein Faserband zugeord- 
net ist Das Summierelement 39 sorgt jeweils fiir eine Sum- 
mierung der Auslenkungen der Tastelemente 30a bis 30n. 
Auf difcse Weise wird ein differenziertes Summierergebnis 
erreicht ^ 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung an einer Strecke zur Messung der 
Starke eines Faserverbandes aus Faserbandem mit ei- 15 
ner Fuhrung der Faserbander am Streckwerkseinlauf, 
bei der die nebeneinander einlaufenden Faserbander in 
einer Ebene in und durch ein MeBorgan gefuhrt werden. 
und bei der ein belastetes, ortsbewegliches Tastelement 
vorhanden ist, das mit einer Gegenflache eine Engstelle 20 
fur den durchlaufenden, aus Faserbandern bestehenden 
Faserverband unter Verdichtung bildet und dessen La- 
geanderung bei unterschiedUcher Starke des Faserver- 
bandes auf eine Wandlereinrichtung zur Erzeugung ei- 
nes Steuerimpulses einwifkt, dadurch gekennzekh- 25 
net, daB das Tastelement eine Mehrzahl von Fiihlele- 
menten (30a bis 30n) aufv^eist und bei der jedes Fuhl- 
element (30a bis 30n) beweglich fiir eine Verlagerung 
bei Dickenabweichungen jeweils eines Faserbandes 
(5a bis 5n) montiert und vorgespannt ist, wobei die Ver- 30 
lagerungen der einzelnen Fiihlelemente (30a bis 30n) 
summiert werden. 

2. Vorrichtung nach Anspnich 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB alle Fiihlelemente (30a bis 30n) mit ei- 
nem drehbar gelagerten, durch ein Kraflelement (42) 35 
vorgespanntes Halteelement (39) verbunden sind, an 
dem das Summierergebnis der Verlagerungen der ein- 
zelnen Fiihlelemente (30a bis 30n) vorliegt. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Fiihlelemenl (30a bis 30n) durch 40 
eine Feder o. dgl. vorgespannt ist. 

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Fiihlelemente (30a bis 
30n) durch eine Blattfeder gebildet sind. 

^ 5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 4, da- 45 
durch gekennzeichnet, daB die Blattfedem (30a bis 
30n) einseitig befestigt sind. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Gegenflache die Mantelflache ei- 
ner rotierenden Walze (46) ist. 50 

7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB das MeBorgan (9) vor der 
^ Bandfuhrung (6) angeordnet ist. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB das MeBorgan (9) in die 55 
Bandfuhrung (6) integriert ist. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Fiihlelemente (30a bis 
30n) mit einem dreh- oder schiebbar gelagerten, durch 
ein Kraftclement (42) vorgespannten gemeinsamen 60 
Halteelement (39) verbunden sind, an dem das Sum- 
mierergebnis der Verlagerungen der einzelnen Fiihlele- 
mente (30a bis 30n) vorliegt, bei dem die Fuhlelemente 
(30a bis 30n) an ihrem einen Ende einen Befestigungs- 
bereich, der mit dem Halteelement (39) fest verbunden 65 
ist, umfassen, wobei die Fuhlelemente (30a bis 30n) 
ein Lenkelement fiir die Dreh- oder Verschiebebewe- 
gung des vorgespannten Halteelements (39) bilden und 
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der Abtastbereich durch das andere Ende der Fiihlele- 
mente (30a bis 30n) gebildet ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Fiihlelement (30a bis 
30n) eine Blattfeder ist. 

11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Fiihlelemente (30a 
bis 30n) gegen die Stimflache des Speisetisches (47) 
anliegen. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen dem freien 
Ende der Fuhlelemente (30a bis 30n) und dem freien 
Ende des Speisetisches (47) ein Abstand vorhanden ist. 

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Einzugsspalt zwi- 
schen Speisetisch (47) und Speisewalze (46) im Be- 
trieb im wesentlichen gleicb ist. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Speisetisch (47) oder 
die Speisewalze (46) federbelastet gelagert sind, wobei 
die Fedem (49) barter sind als die die Fiihlelemente 
(30a bis 30n) bildenden Federn. 

15. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Speisetisch (47) in 
Richtung der Auslenkung der Fiihlelemente (30a bis 
30n) ortsfest gelagert ist, 

16. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB das eine Ende der Fiihl- 
elemente (30a bis 30n) von dem Halteelement (39) ab- 
hebbar ist. 

17. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB ein Anschlag fiir die Aus- 
lenkung der Fiihlelemente (30a bis 30n) vorhanden ist. 

18. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Blattfedem (30a bis 
30n) parallel zueinander angeordnet sind. 

19. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Blattfedem (30a bis 
30n) in Richtung der Verlagerung der Mulde (47) 
weich sind. 

20. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 19, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Blattfedem (30a bis 
30n) in Richtung von der Mulde (47) zum Halteele- 
ment (39) steif sind. 

2L Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Halteelement (39) als 
Langsbalken aus gebildet ist. 

22. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 21, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Halteelement (39) 
achsparallel zur Walze (46) angeordnet ist. 

23. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 22, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Halteelement (39) 
torsionssteif ist. 

24. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 23, 

dadurch gekennzeichnet,- daB an dem Halteelement 
(39) stimseitig in axialer Richtung mindestens ein Tor- 
sionsstab vorhanden ist. 

25. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 24, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Halteelement (39) an 
mindestens einer Stimseite in einem Drehlager (40, 41) 
gelagert ist. 

26. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 25, 
dadurch gekennzeichnet, daB dem Halteelement (39) 
ein MeBelement (43) fiir die Drehbewegung zugeord- 
,net ist. 

27. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 26, 
dadurch gekennzeichnet, daB das MeBelement (43) ein 
induktiver Wegaufnehmer ist 
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28. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 27, 
dadurch gekennzeichnet, daB das MeBelement (39) 

DehnungsmeBstreifen umfaBt. 

29. Vorrichtung nach einem der Anspriiche ! bis 28, 
bei der durch die einzelnen Fiihlelemente iiber die 5 
Breite an mehreren Stellen etwa entstehende Dickenab- 
weichungen mechanisch erfafit werden, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Dickenabweichungen durch das 
gemeinsame Halteelement (39) durch Mittelwertbil- 
dung zusammengefaBt werden. lo 

30. Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 1 bis 29, 
dadurch gekennzeichnet, daB entsprechend der Abwei- 
chung des Ist-Wertes (Mittelwert) von einem ^ollwert 
die zugefuhrte Fasermenge fur die Strecke (1) veran- 
dert wird. 15 

31. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 30, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Fiihlelemente (30a 
bis 30n) oberhalb der Walze (46) angeordnet sind. 

32. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 31, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Blattfedem in den 20 • 
Spalt zwischen der Walze (46) und der Walze (37) hin- 
einragen. 

33. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 32, 
dadurch gekennzeichnet, daB den Fiihlelementen min- 
destens ein ortsfestes Anschlagelement zugeordnet ist. 25 

34. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 33, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Walze (46) ortsfest 
gelagert ist. 

35. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 34, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Halteelement (39) 30 
aus einem StrangpreBprofil besteht. 

36. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 35, 
dadurch gekennzeichnet, daB das StrangpreBprofil iri- 
rien hohl ist. 

37. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 36, 35 
dadurch gekennzeichnet, daB das StrangpreBprofil aus 
Aluminium oder einer Aluminiumlegierung besteht. 

38. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 37, 
dadurch gekennzeichnet, daB an dem Halteelement 
(39) stirnseitig in axialer Richtung je eine Achse, z. B. 40 
ein Stab, Bolzen, Zapfen o. dgl. vorhanden ist. 
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